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Untergriff

112 mm
Teilung

Innenlasche
Offnungssteg

3) mm

FUhrungsschiene
(WSQ-20)

Auflageflache fur das Werkzeug:
/82 mm x (Bi -

Bi-3m M5 (4x)
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Verfahrrichtung———

auf der Seite liegende
pikchain Anwendung:

T - Ba
; 7 _D g_ _[' T
N (o)
‘ '\?)' E I E : -‘? 1 d
0 [~ N ~
y Rl il ; _ﬂ 5_4 S 8)-8 I =11 [¥
:—_—_—-—-_—--—-—— | “lgi_ 14 U | g ) .L';/ Il! \:-I-
: | - ' ~ _S -c.: I--.\.- hd Endn v |l [—d
e cope T M .
'%)' ' : é ~ Leitungskammer
hnische Daten: s -
technische Date GroRen und Breiten:
e : FUhrungsschien !
—> Geschwindigkeit [m/s]  Beschleunigung [m/s?] Radius | Radius 123 | Radius 159 | Radius 213 '
R 123 160 213— " " —
Umdrehungen / Tag Umdrehungen / Jahr H 300 372 480 ] stehende
o D 246 320 426 pikchain Anwendung:
Temperatur [°C] Feuchtigkeit [%] c-chain
. . . . : Art. Nr. Bi Ba R
Staub-Schmutz-Spane Verfahrrichtung [Jim Uhrzeigersinn - PRT Lager
OJim Gegenuhrzeigersinn PC2.08R.0 80] 200 123 160] 213 —
Betriebsart Okontinuierlich Clpulsierend [0 Gegen- und Uhrzeigersinn PC2.09R.0 i 210 123 160 213 — Festpunktarm
PC2.10R.0 100] 20| 123] 160 213 - =
7 e -
Kettenbreite Ba [mm]  Kettenradius R [mm] PC2.13R.0 130) 250) 123 160 213 Z 27 —
PC214R 0 140 260 123 160 213 y = — Umlenkrolle
Achsabstand S [mMm]  Anzahl bestiickter Forderkettenglieder PC215R0 150 270 123 160 213 z L Z —
—{ (oder Anzahl der Kettenglieder) (und das Gewicht und die HOhe vom Schwerpunkt des Bauteils) PC218R .0 180 300 173 160 213 ; ’ ; E
, " . PC220R.0 200 320 123 160 213 P ~ —
Ausflihrung mit: Oc-chain O PRT Lager am Festpunkt PC221R 0 ool 3ol 123 180 213 g =
PC223R.0 230 350 123 160 213 —
Auf der Seite liegende, horizontale oder stehende Anwendung ?  Variante ankreuzen ! PC2.26R.0 2601 380] 123] 160 213 = ,
PC228R.0 280 400 123 160 213 :
Besonderheiten: PC231R.0 310 430 123 160 3. s s ‘e |
PC232R0 320 440 123 160 13 DIese Zeichnung ist eine Ableitung eines 3D-Modells.
PC233R.0 330 450 123 160 213 Nicht dargestellte Mal3e sind dem Modell zu entnehmen! Bauteilvolumen:
— Fir @ gilt die Zulassige Abweichung fur Mal3e ohne Toleranzangabe
. uberf 0,5 ] 6 [ 30 [120 [ 315 [1000]2000
Einsatzbereich: [S)fmtsz(")e:rgg; ‘é rt])aeggzhten hag)fhrTﬂZrinz Nennmafibereich i1 "6 | 30 | 120 | 315 | 1000|2000 | 2000
Leitungen: Welle - bmitter DIN 7168 +0,1|+02[+03|+05[t0.8 12| £2
Kopte it dom vl Mal3stab: Werkstoff.
=2m/ Ausfiih 5alich mit: Hersteller /| Querschnitt | Aullendurchmesser | Gewicht| zul. Biegeradius d 2
Vmax. = 2 mM/s ustuhrung moglich mit: Anzahl | Art. Nr.- [mm?] [mm] [kg/m] [mm] Stand: _
amax. = 20 m/s? - BUS-System 16.05.2014 |Z.Nr.: 97329.2
Achsabstand bis zu 3 m - Spannungsversorgung — — : :
Max. Zusatzlast pro Forderkettenglied: ca. 2 kg - Druckluftversorgung —roeren|08.11.2013 | Barten p| kCha| N
Antrieb uber Umlenkrolle - Aktoren: z.B. ele. Greifer; Vakuum- eprift [25.11.2013 . .
Sauggreifer; Bearbeitungseinheit ome | TIoTEY PrOJekt|eru nngO en
- Sensoren: z.B. Initatoren, Priufeinheiten Jgus ATLNE - \att
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